Parallelgreifer PGR in robuster Bauart 215936 &——

Technische Daten:

Wiederholgenauigkeit: 10,02 mm

Fihrung: Stahlgleitfiihrung geschliffen, gehartet

Wirkprinzip: Kulissenkinematik

Antrieb: Druckluft (4 — 8 bar), konstant, gefiltert (10 um) und getrocknet, geélt oder
ungeolt

Ansteuerung: 4/2- oder 5/2-Wegeventil

Werkstoff Gehause: hochfestes Aluminium, Hard Coat beschichtet

Funktionsprinzip: parallel

Bewegungsart: greifen
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Parallelgreifer PGR in robuster Bauart 215936

Artikelnummer Hub pro Backe Fingerldnge max.

215936 PGR-36-4 4 mm 40 mm
Klemmkraft bei 6 bar Spreizkraft bei 6 bar Sl S 2ylinder-@
Werkstickgewicht y
36N 46 N 0,17 kg 16 mm
Luftverbrauch/Doppelhub Massentrédgheitsmoment
0,8 cm® 27,8 kgmm? 0,105 kg
24 10,02

12,5 18,5

10 H8

15 £0,02 150,02 15 £0,02

15 £0,02
7 K7

Fingerbelastung M1 Fingerbelastung M2 Fingerbelastung M3 Fingerbelastung F1

3,9Nm 3,7 Nm 1,3Nm 250 N
Fingerbelastung F2 Fingerbelastung F3
82N 71N
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