Technische Daten:

Antriebsdrehmoment (effektiv):
Drehwinkel:

Wiederholgenauigkeit:
Anschlagsystem:
Endlage:

Antriebszylinder:
Befestigungsbohrbilder:
Zylinder-@:
Kippmoment max.:
Axiallast:

Radiallast:

Luftverbrauch bei 180°
(Doppelhub):

Gewicht:

Antrieb:

Ansteuerung:
Anschluss:
Werkstoff Gehause:
Baugrole:
Bewegungsart:
Bewegungsgruppe:

Schwenkeinheit SE-K-4 243833 ®&—

0,94 Nm
0-190°

+0,01°

extern, gehartet

kein Verlust der Endlage durch verschraubten Naherungsschalter in der
Anschlaghilse

doppelt beaufschlagt
2

2 x 14 mm

7 Nm

280 N

350 N

19 cm?

0,45 kg

Druckluft (4 — 8 bar), konstant, gefiltert (10 um) und getrocknet, gedlt oder
ungeolt

4/2- oder 5/2-Wegeventil

M5

hochfestes Aluminium, eloxiert
4

rotatorisch

schwenken
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Schwenkeinheit SE-K-4 243833
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Schwenkeinheit SE-K-4 243833 ®&—

Belastungen
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